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1. ALLGEMEINE SICHERHEITSVORKEHRUNGEN UND WARNUNGEN

Dieses Handbuch enthdalt wichtige Informationen fur die Sicherheit von Personen.

Falsche Installation oder falscher Gebrauch kann zu schweren Personen- und Sachsch&den fUhren.

Lesen Sie diese Anleitung sorgfdltig und vollstédndig durch.

Achten Sie besonders auf die mit dem Symbol gekennzeichneten Abschnitte.

Bewahren Sie dieses Handbuch an einem sicheren und geschutzten Ort auf, damit Sie es spater nachschlagen kénnen.

A Trennen Sie immer die Stromversorgung ab, bevor Sie Arbeiten am System durchfihren.
A Vergewissern Sie sich, dass das Erdungssystem korrekt aufgebaut ist und schlieBen Sie die Automatisierung immer daran an.

Die Konstruktion und der Einbau von automatischen Tiren und Toren missen in voller Ubereinstimmung mit den Anforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, insbesondere mit den Normen EN 12445 und EN 12453, erfolgen.

Der endgultige Anschluss an die Stromversorgung, die Prifung und die Inbetfriebnahme der Automatisierung muss daher von einer
sachkundigen und quadlifizierten Person durchgefUhrt werden, die die entsprechende Risikoanalyse durchfUhrt und die
Ubereinstimmung des automatisierten Systems mit den Bestimmungen der geltenden Gesetze, Normen und Vorschriften Uberprift.
Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fur den angegebenen Verwendungszweck entwickelt und hergestellt. Jede andere als die
beschriebene Verwendung kénnte die Integritdt und Sicherheit des Produkts gef&hrden und ist daher als verboten zu betrachten.

A Bewahren Sie Funksender oder andere Steuervorrichtungen auBerhalb der Reichweite von Kindern auf, um eine
unbeabsichtigte Bedienung der Automatisierung zu verhindern.

Verwenden Sie fUr die Wartung nur Original-Proteco-Ersatzteile.

Nehmen Sie keine Anderungen an den Komponenten des Automatisierungssystems vor.

Der Hersteller lehnt jede Verantwortung im Falle der Verwendung von zusatzlichen Komponenten oder Ersatzteilen ab, die nicht von
Proteco S.r.l. hergestellt wurden.

CE KONFORMITATSERKLARUNG

Der Hersteller PROTECO S.r.l.

Adresse: Via Neive, 77 - 12050 Castagnito (CN) — ITALIEN

erklart dass

Der Produkt elektromechanischer Getriebemotor fir Drehtor-Automatisierung ACE
Modelle: ACE 3T, ACE4TI, ACE4REV, ACE324 T, ACE424TI

ACE 4 TA, ACE 4 24TA

Sie ist zum Einbau in eine Maschine oder zum Zusammenbau mit anderen Maschinen zu einer Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/
EG konstruiert, insbesondere im Hinblick auf die folgenden grundlegenden Anforderungen: 1.1.21.1.31.1.51.2.11.221.231.2.6 1.3.21.3.4 1.3.9
1.411.4211511.541561.581.5.131.6.11.641.7.11.7.31.7.4

Es entfspricht den wesentlichen Anforderungen der Gemeinschaftsrichtlinien:

2004/108/CE (Richtlinie Gber elektromagnetische Vertraglichkeit)

2011/65/CE (Richtlinie zur Beschrdnkung der Verwendung bestimmter gefdhrlicher Stoffe in Elektro- und Elekironikgerdten)

Sie enfspricht auch, nur fUr die entsprechenden Teile, den folgenden Normen:

EN 12453 Industrie-, Handels- und Garagentore und Tore. Sicherheit bei der Verwendung von motorisierten TUren. Anforderungen

EN 60335-1 Sicherheit von elektrischen Haushalts- und dhnlichen Geréten. Teil I: Allgemeine Regeln

EN 60335-2-103 Sicherheit von elektrischen Haushalts- und dhnlichen Geréten. Besondere Anforderungen an motorisierte Tor-, Tir- und
Fensterantriebe

AuBerdem wird erklért, dass die Maschine erst dann in Betrieb genommen werden darf, wenn die Maschine, in die sie eingebaut wird oder von der
sie ein Bestandteil wird, identifiziert und in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2006/42/EG erkldrt worden ist.

Castagnito, 3. Oktober 2016 Marco Gallo
GeschdaftsfUhrer

oot

2. PRODUKTBESCHREIBUNG UND VERWENDUNGSZWECK

ACE-Antriebe sind fUr die Automatisierung von ein- oder zweifligeligen Drehtoren fUr den privaten oder kollektiven
Einsatz konzipiert.

Jede andere als die beschriebene Verwendung ist als unzul&ssig und verboten zu betrachten.

Alle Modelle garantieren die mechanische Verriegelung des Tores mit einem irreversiblen Getriebesystem; es ist daher
nicht notwendig, irgendeine Art von Schloss zu installieren.

Im Falle eines Stromausfalls kann der Antrieb manuell von der Innenseite des Tores entriegelt werden.

DarUber hinaus kann die 24V-gespeiste Version an eine Pufferbatterie angeschlossen werden, um zumindest eine
automatische Offnung auch bei Stromausfall zu gewdhrleisten.
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2.1 TECHNISCHE DATEN
ACETI Ace 3Tl Ace 4Tl Ace 4REV Ace3Tl24 AcedTl 24 AcedTl 115 AcedTl115
Die Stromversorgung 230V ~50Hz 230V ~ 50Hz 230V ~ 50Hz 24V dc 24V dc 1158V ~60Hz 115V ~ 60Hz
Absorption 1,2-1,7A 1.2-1,7A 1.2-1,7A 0,5-0,75A 0,5-0,75A 3.1-3.3A 3.1-3.3A
Macht 300w 300W 250W 50W 50W 300W 300W
Kondensator 10uF 10uF 8uF _ _ 20uF 20uF
Thermischer Schutz 150°C 150°C 150°C _ _ 150°C 150°C
Maximaler Schub 3000 N 3000 N 2500 N 2500 N 2500 N 3000 N 3000 N
IP-Schutz 44 44 44 44 44 44 44
Motordrehzahl 1400 rom 1400 rom 900 rom 1600 rom 1600 rom 1700 rom 1700 rom
Max. Offnungswinkel 120° deg 120° deg 120° deg 120° deg 120° deg 120° deg 120° deg
Offnungszeit 90° 17" 22" 22" 15" 20" 15" 18"
Max. Tirgewicht 350 Kg 400 Kg 350 kg 250 Kg 300 Kg 350 Kg 400 kg
Maximale Flugelldnge 20m 30m 30m 20m 30m 20m 30m
Arbeitszyklus 40% 40% 40% 80% 80% 40% 40%
Ace 4TA Ace 4TA 24 Ace4TA 115
Die Stromversorgung 230V ~ 50Hz 24V dc 115V ~ 60Hz
Absorption 1,2-1,7A 0,5-0,75A 3,1-3.3A
Macht 300w 50W 300W
Kondensator 10uF _ 20uF
Thermischer Schutz 150°C _ 150°C
Maximaler Schub 3000 N 2500 N 3000 N
IP-Schutz 44 44 44
Motordrehzahl 1400 rom 1600 rom 1700 rom
Max. Offnungswinkel 110° deg 110° deg 110° deg
Offnungszeit 90° 22" 20" 18"
Max. TOrgewicht 350Kg 200 Kg 350 Kg
Maximale Flugelldnge 2.5m 25m 25m
Arbeitszyklus 40% 80% 40%
2.2 INHALT DER VERPACKUNG
4 D AcET
1 Antrieb ACE
2 SSAB15 Fixierungskit fir einen Antrieb Tl Halterung T3
J MPIP10Z Hinterhalterung T3
MGR1410Z Zapfen 14 x 10
X MPE1226 Stift 12 x 26
9 SPIA0270 Vorderhalterung S3
3 MCHO08 Entriegelungschlussel
- /
A AcEA
1 Antrieb ACE
2 SSAB17 Fixierungskit fir einen Antrieb Leader/Ace/Stilo TA
MPIP10Z Hinterhalterung T3
XKk MGR1410Z Zapfen 14x10
e KK MPE1226 Stift 12x26
MRO12Z2 Ring @12
MDAM12AB  Selbstblockierende Schraubenmutter M12
/ SPIP0970 Vorderhalterung T2
3 MCHO08 Entriegelungschlissel
2.3 ABMESSUNGEN
o o
9]:% QI% o |
/l" f ,ll’ !/
Ace3=815mm - Ace4=915mm Ace 4TA = 1040 mm
o  —
) )

Ace3=1140mm - Ace4=1240mm
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3. INSTALLATION
3.1 Vorlaufige Prifungen

Bevor Sie mit der Installation fortfahren, ist es zur Gewdhrleistung der Sicherheit und des korrekten Betriebs der
Automatisierung notwendig, dies zu Uberprifen:

- Die Struktur des Gates ist geeignet, automatisiert zu werden.

- Das Gewicht, die Abmessungen und die Struktur des Tores sind fur das gewdhlte Automationsmodell geeignet.

- Dass Tor ist mit mechanischen Anschiéigen zum Offnen und SchlieBen ausgestattet (Abb. 3).

- Die Scharniere des Tores sind in gutem Zustand und perfekt gefettet.

- Das Tor 6ffnet und schlieBt sich sanft und ohne besondere Reibungspunkte.

- Der Befestigungsbereich des Antriebs ist mit den Gesamtabmessungen der Befestigungsplatte kompatibel und es ist genigend
Platz vorhanden, um das Entriegelungsmandver einfach und sicher durchzufUhren.

- Der Positionierungsbereich des Antriebs wird nicht Gberflutet; falls erforderlich, installieren Sie den Antrieb vom Boden aus erhdht.

- Wenn sich die Automatisierung in der Fahrzeugpassage oder im Rangierbereich befindet, ist es ratfsam, einen angemessenen
Schutz gegen unbeabsichtigte StéBe zu gewdhrleisten.

- Es besteht eine effiziente Erdungsverbindung des Systems.

- Die Befestigungsfléchen der Fotozellen sind flach und ermdglichen eine korrekte Ausrichtung zwischen Sender und Empfénger.

3.2 Elekirische Pradispositionen
3.2.1 ANLAGETYP

STRABENSEITE @ /ﬁj{

Bild 1

EINTRITTSSEITE

3.2.2 EIGENSCHAFTEN VON ELEKTRISCHEN KABELN - oV 24v
Die zur Herstellung des Systems erforderlichen A Antrieb 3x1,5 Boden 2x1,5
Kabel (nicht im Paket enthalten) kénnen je nach B_ Platine 2x1.5 + Boden 2x1.5 + Boden
Menge und Art der Komponenten im System C Lichfschranken rx 4x0,75 rx 4x0,75
variieren. C' Lichtschranken tx 2x0,75 tx 2x0,75
D SchlUsselschalter 2x0,75 2x0,75
E Antenne koaxial RG58 koaxial RG58
F  Blinker 2x0,75 2x0,75
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e Das aus dem Stellantrieb kommende elektrische Kabel
darf nicht gestreckt werden, sondern muss eine weite
Kurve nach unten machen, um einen Bruch am Einlass
des Getfriebemotors und einen Wasserrickfluss zu
vermeiden. (Abb. 2)

e Alle Verbindungen mussen ohne Stromversorgung
hergestellt werden.

* Sorgen Sie fUr eine allpolige Trennvorrichtung in der
N&he des Systems (die Kontakte mUssen mindestens 3
mm groB sein).

¢ Die Stromversorgungsleitungen zu den Motoren, zur
Steuereinheit und die Verbindungsleitungen zu den
Zubehdrteilen mussen getfrennt werden, um Stérungen
zu vermeiden, die zu Fehlfunktionen im System fUhren
kénnten.

e Alle Gerate (Steuerung oder Sicherheit), die an die

Steuereinheit angeschlossen werden kénnen, mUssen
spannungsfrei sein (frockene Kontakte).

3.3 Rechter oder linker Antrieb (Bild 3)

Die Stellantriebe werden in einer einzigen Version geliefert,

die sowohl fur die Links- als auch fUr die Rechtsmontage
verwendet werden kann.

ACE TI-Stellantrieb (Version mit Edelstahlrohr)

Bei geschlossener Tir darf die Kolbenstange beim Ace 3Tl

nicht mehr als 345 mm und beim Ace 4 Tl nicht mehr als
445 mm betragen.

Wenn die Tur geoffnet ist, muss die Kolbenstange
mindestens 50 mm herausstehen. (Abb. 4)

ACE TA-Stellantrieb (Version mit abgedecktem Rohr)

Wenn die Tir geschlossen ist, muss diese GréBe mindestens

50 mm betragen.

Bei geoffneter Tir darf der Abstand zwischen dem
Antriebsbolzen und der Kolbenvorderseite beim Ace 4 TA
maximal 450 mm betragen. (Abb. 5)

3.4

3.4.1 Bestimmen der Stellantriebsbefestigungshdhe

Motorbefestigung

Bestimmen Sie die Befestigungshdhe des Antriebs
und der

entsprechend der Form des Tores
Befestigungsmoglichkeiten an diesem.

a) Wenn die Torstruktur robust ist, kann sie in jeder
Hobhe ohne Einschré&nkung positioniert werden.

b) Ist die Struktur leicht, muss der Antrieb so nahe
wie moglich an der Mittellinie des Tores (in der
Hohe) gehalten werden.

3.4.2 Bestimmen der Abmessungen der
Stitzenbefestigung

Tor in der Mitte der Sdule befestigt (Abb. é) Tor
bUndig mit der Saule befestigt (innen) (Abb. 7)

Ein optfimaler Betrieb wird durch die Positionierung
der Klammern bei den in Abb. 8 angegebenen
GréBen A und B (Offnungswinkel 90°) erreicht.

Bild 2

50 mm

345 mm ACE 3Tl
L 445 mm ACE 4Tl

) i
G T — — —

Bild 5

/IL /li/

445 mm

H

50 mm

Bild 6

Bild 7
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Bild 8

ACE 3Tl = max 100 mm
ACE 4Tl = max 125 mm STRABENSEITE ACE 4TA = max 150 mm STRABENSEITE
I |
x 16— —"—— 3 ————— - |
o3 |ni
\ EINTRITTSSEITE [ 90° EINTRITTSSEITE
< Iy
| | ‘
| ! |
\ 8 [
| |
\ Optimale Installation (90° Offnung) ‘
\ A+B=C !
‘ Ace 3Tl | C =300 mm !
| Ace 4Tl | C =400 mm :
|
| |
| p [
| Al
< g minimo ||
—» -
minimo |
LI

Wenn es nicht moglich ist, die idealen A- und B-MaBe einzuhalten, kdnnen die BefestigungsmaBe
gemdanB der folgenden Tabelle modifiziert werden, die einige Beispiele fUr die MaBe zeigt, wenn sich die

Tiefe des Widerlagers éndert (Tab.1).

Die Daten sind in mm angegeben.

Tab. 1
ACE 3Tl
D| 100 75
Al 120 145
B 180 155

Halterung Abmessung

min. Fligelldnge

ACEA4TI

Halterung Abmessung

min. FIugellénge

ACE4TA
D 150 125
A 170 195
B 230 205
Halterung Abmessung _ 80 380 80 ! 80
2xiel
min. FIigellinge 860 840
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3.4.3 OFFNUNG NACH AUBEN

Wenn sich das Tor nach auBen 6ffnet, ist es mdglich, den
Antrieb im Inneren zu positionieren.

In diesem Fall muss das MaB A (Abstand zwischen der
Scharnierachse und der Drehachse des Antriebs) zur Mitte
des Tores hin gemessen und der BUgel wie in Abb. 9 - 10
positioniert werden

Um die Durchgangsbreite nicht zu verringern, kann der
Antrieb oben am Tor positioniert werden.

Bild 10

90°
STRABENSEITE

A EINTRITTSSEITE

3.5 Befestigung der hinteren Halterung T1

Der T1-BUgel sollte an der Sdule an der Seite des Tores
angeschweilt werden, wobei zu beachten ist, dass sich
die MaBe A und B auf die Achse der Torscharniere und die
Drehachse des Antriebs beziehen. Bei der Befestigung mit
SpreizdUbeln sind fur die Zusammensetzung der Sdule
geeignete DUbel zu verwenden, wobei zu beachten ist,
dass der DUbel mindestens 30+35 mm vom Rand der SGule
entfernt sein muss, um einen méglichen Bruch des Randes
zu vermeiden (Abb. 11).

Der T1-BUgel sollte an der SGule an der Seite des Tores
angeschweiBt werden, wobei zu beachten ist, dass sich
die MaBe A und B auf die Achse der Torscharniere und die
Drehachse des Antriebs beziehen. Bei der Befestigung mit
SpreizdUbeln sind fUr die Zusammensetzung der Sdule
geeignete DUbel zu verwenden, wobei zu beachten ist,
dass der DUbel mindestens 30+35 mm vom Rand der Sdule
entfernt sein muss, um einen moglichen Bruch des Randes
zu vermeiden (Abb. 11).

3.6 Befestigung der vorderen Halterung $3

3.6.1 ACETI-Stellantrieb (Version mit Edelstahlrohr)
Bestimmen Sie die Position des S3-BUgels wie folgt:
- SchlieBen Sie den TorflUgel.
- Enfriegeln Sie den Motor.
- Ziehen Sie die Edelstahlstange vollstdndig bis zum
Anschlag heraus (max. Hub).
- Ziehen Sie den Edelstahlschaft ca. 2 cm ein, Abb. 14.
- Positionieren Sie den BUgel S3 mit dem Stift PR1 und
seiner Dichtungsschraube im Giriff. (N.B.: unterer Teil)
- Setzen Sie die Konsole S3 auf den Fligel und halten Sie
den Stellantrieb mit Hilfe einer Wasserwaage, einer
Schraube oder einer SchweiBnaht horizontal.

Versuchen Sie vor dem endgUltigen Verschweilen
der Halterungen, die Tir manuell zu 6ffnen, um
sicherzustellen, dass sie ein zufriedenstellendes
vollstindiges Mandver durchfGhren kann.

D |
|
[ Tgey---
| |
| 1
l—>
Bild 9 A

90°

STRABENSEITE

Bild 11

Bild 13

Fig.Bild 14

EINTRITTSSEITE

[
Schnitt Linie — U\{i} E

Bild 12
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3.6.2 ACE TA-Stellantrieb (Version mit verdecktem Rohr) Bild 15
Bestimmen Sie die Position der Halterung S4 wie folgt:

- SchlieBen Sie den Torfligel.

- Entriegeln Sie den Stellantrieb.
- Bewegen Sie den vorderen Stift des Stellantriebs nach
vorne, bis er im geschlossenen Zustand die Endposition
erreicht (45 mm zwischen Stiff und Rohrende halten). Abb. 15
- Befestigen Sie die Halterung S4 am vorderen Stift des
Stellantriebs wie in Abb. 16 dargestellt.
- Setzen Sie die Konsole S4 auf den FlUgel, wéhrend Sie den
Stellantrieb mit einer Wasserwaage in horizontaler Position
halten und mit einer Schraube oder SchweiBnaht sichern.

Vorsicht: fUr eine optimale Montierung, entweder das erste
oder das zweite Loch in der Halterung T2 benutzen 45 mm

Bild 16

Versuchen Sie vor dem endgUltigen Verschweien
A der Halterungen, die Tur manuell zu &ffnen, um

sicherzustellen, dass sie ein zufriedenstellendes

vollst&ndiges Mandver durchfuhren kann.

4. FREIGABE FUR HANDBETRIEB

- Sefzen Sie den mitgelieferten SpezialschlUssel ein und
drehen Sie ihn im Uhrzeigersinn um 90°. (Abb. 17)

- Ziehen Sie den Entriegelungshebel: nach innen fir
den linken Antrieb, zum Tor fUr den rechten Anfrieb.

Bild 17

Es ist nicht notwendig, dass sich das Tor in einer
bestimmten Position befindet, da der ndchste
Befehl alle Werte zurUcksetzt.

5. WARTUNG

FUhren Sie mindestens alle sechs Monate eine
Funktionskontrolle des Systems durch und achten Sie
dabei besonders auf die Sicherheits- und
Auslésevorrichtungen sowie die mechanisch
beweglichen Teile.

STRABENSEITE
TOR

6.ENTSORGUNG
A Nicht in der Umwelt verbreiten

Einige Teile dieses Produkts kdnnen Schadstoffe
enthalten. Entsorgen Sie das Material Uber die
ausgewiesenen Sammelstellen und in Ubereinstimmung
mit den &rtlichen Vorschriften.

EINTRITTSSEITE

{ PROTEC 0® Proteco S.rl.  Via Neive, 77 - 12050 CASTAGNITO (CN) ITALY
Tel. 4390173210111 - Fax+390173 210199 - info@proteco.net - www.proteco.net

GATE AUTOMATIONS
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